Michael Sebek - Zivotopis

Narozen r. 1954 v Praze, ob¢an CR

Soucasné pozice

vedouci Katedry fidici techniky na Elektrotechnické fakulté (FEL) CVUT v Praze

vedouci vyzkumnik Ceského institutu informatiky, robotiky a kybernetiky (CIIRC) CVUT
v Praze, vedouci oddéleni Kyberneticko-fyzikalnich systém{

jednatel firmy PolyX, s.r.o.

Univerzitni tituly a dalsi kvalifikace

2014 - Védeckd osobnost CIIRC - kvalifikaéni stupefi udélen Atestaéni komisi CIIRC, CVUT
2004 - Prof. - obor Technicka kybernetika - CVUT vPraze

2003 - Doc. - obor Technickd kybernetika - CVUT v Praze

1995 - DrSc. - obor Technicka kybernetika - Akademie véd Ceské republiky

1981 - CSc. - obor Technickd kybernetika - Ceskoslovenska akademie véd - $kolitel V. Kucera
1978 - Ing. - Elektrotechnicky inzenyr - CVUT v Praze

Profesni kariéra

vedouci katedry Fidici techniky na FEL CVUT, 2003 —

jeden ze zakladateltl a vedouci vyzkumnik CIIRC CVUT, vedouci oddéleni Kyberneticko-
fyzikalnich systém, 2014 -

manazer Centra aplikované kybernetiky na FEL CVUT, 2000-2011

vyzkumny pracovnik Trnkovy laboratofe automatického Fizeni, FEL CVUT, 1997-2000
vedouci oddéleni Teorie fizeni, UTIA AV CR, 1996-2004

vedouci védecky pracovnik (1992-2015), samostatny védecky prac.(1987-92), UTIA AV CR
védecky pracovnik, UTIA CSAV, 1980-87

védecky aspirant, Ustavu teorie informace a automatizace (UTIA) CSAV, 1979-80

Hostujici pozice

Gastdozent, Ustav pro automatiku, ETH Zurich, CH, 1994-95 (1 rok)

Research Fellow, Fakulta aplikované matematiky, Universiteit Twente, NL, 1990-91 (2 roky)
Visiting Fellow, Strathclyde University, Glasgow, UK, 1989 (4 mésice)

Visiting Fellow, University of Toronto, Kanada, 1989 (2 mésice)

Visiting Fellow, Universita di Padova, |, 1987 (4 mésice)

Vyzkumné zdajmy a hlavni vysledky

sitové systémy a formace (stavové a polynomialni metody, vinové metody)

navrh fizeni pomoci linedrnich maticovych nerovnosti (zakladni vysledky)

robustni fizeni H-nekonec¢no, spektraini faktorizace (teorie, algoritmy, prilomové vysledky)
robustni fizeni s parametrickymi neurcitostmi (nové metody analyzy a navrhu)

numerické algoritmy pro polynomidlni metody (prvni stabilni metody, tzv. 2. generace,
robustni a rychlé metody pomoci FTT a LMI, tzv. 3. generace)

software pro polynomy, polynomialni matice a jejich aplikace v systémech, signalech afizeni
2-D a n-D polynomialni rovnice (teorie a prvni algoritmy)

teorie a fizeni 2-D a n-D systému - polynomialni metody (pfifazeni pdlq, stabilizace,
pfizplsobeni modelu, H-nekonecno a dalsi ulohy)

teorie a fizeni linedrnich systému - polynomidlni metody (optimalni sledovani, pfizplsobeni
modelu, fizeni v kone¢ném poctu krokl a dalsi tlohy pro MIMO soustavy)



Univerzitni programy, obory a kurzy

Garant programu Kybernetika a robotika na FEL CVUT

podilel se na pfipravé i realizaci tohoto excelentniho a vybérového programu

autor a od pocatku (2009) garant oboru Systémy a Fizeni

od roku 2015 garant programu a také vedouci pfipravného tymu reakreditace

narocny, ale atraktivni program, pfitahuje nadané, motivované a pracovité studenty

rozviji mysleni i tvofivost, ma velky podil laboratofi, projektd a domaci prace

prijima se vidy cca 200 bakalarskych a 80 magisterskych studentl z dvoj az trojnasobného
poctu pfihlasenych na zakladé vyjimecné Uspésného studia na stfedni na zdkladé naroénych
prijimacek s Uspésnosti 1:3 a nejvyssim prahem na FEL CVUT

Kurzy v bakaldrskych programech

Roboti (FEL A3B99RO 1+3), 2009-, cca 150 student(, tvorba a prosazeni konceptu, garant,
¢ast prednasek — vyjimecny motivaéni kurz pro Cerstvé studenty korunovany zavérecnou
RobosouteZi, prosazen a zaveden M. Sebkem, jeden z nejoblibené&jsich kurz(i programu
Automatické fizeni (FEL A3B35ARI 4+2), 2011-, cca 100 studentl, moderni obsahem

i formou, pred¢i mnohé zahrani¢ni konkurenty, mnoho novych prvkl (Byl vytvoren

a realizovan M. Sebek a jeho tymem, M. Sebek ho piednési a garantuje.

Systémy a fizeni (FEL 35SRI 3+2), 2005 -2010, 150-200 studentd, garant, prednasky

Kurzy v magisterskych programech

Robustni fizeni (FEL 35R0R 2+1), 2002-5, cca 20 studentt

Nelinearni systémy (FEL 35NES 2+2), 2000-2, cca 40 studentl

Polynomial Methods in Control Design (U Hamburg-Hartburg 2+2), 2003, cca 50 student(
Moderni teorie fizeni (FEL 35MTR), 1998, 150 studentl

Kurzy v doktorskych programech

Robustni fizeni a fizeni (FEL 35DROR 2+1), 2002-4, cca 5 studentl

Numerické algoritmy pro navrh fizeni (FEL 35NAD 2+0), 2000-2, cca 10 studentt

Polynomial Methods in Robust Control (ETH Zurich, CH), 1994, cca 20 studentl

n-D Systems, (ETH Zurich, CH), 1995, cca 5 studenti

Polynomial Methods in Control (Belgium Graduate School in Control), 1999, cca 20 studentd,
spole¢né s H. Kwakernaakem

Algebraicka teorie fizeni (FEL 2+0), 1998

Prehledové prednadsky

pres 80 univerzit v Evropé, Americe, Asii a Africe
plendrni prednasky na mnoha konferencich a akcich



Pedagogické vysledky a metody

e Spoluzakladatel a vedouci ¢eské €asti evropského magisterského (double degree) programu
SpaceMaster vénovaného kosmickym védam a technologiim. Jeho studenti absolvuji prvni
semestr v némeckém Wurzburgu, druhy ve Svédské Kiruné a na posledni dva semestry si zvoli
bud' Prahu, Helsinky, Toulouse nebo Cranfield. Program absolvuje kazdy rok pres 50 student(
ze vSech svétadild. Je davan za priklad (Best Practice) mezi evropskymi programy a casto
prezentovan po celé EU, protoZe si uz deset let pres klesajici financovani udrzuje stabilni
pocet studentl (vidy pres 50) a ma vyznamny dopad na kosmicky primysl v EU. Dalsi
podrobnosti jsou na www.spacemaster.eu

e Spoluautor koncepce a garant vybérového a ndro¢ného programu Kybernetika a robotika.
Program je vybérovy, narocny a zajimavy program pro nadané, zaujaté a pracovité studenty.
Rozviji jejich kreativitu, kritické a strukturované mysleni, flexibilitu, samostatnost i schopnost
tymové spoluprace a schopnost se sdm ucit béhem celé kariéry. Je inspirovan tim nejlepSim
z podobnych programl Spickovych svétovych skol, odkud budou pfichazet kolegové
a konkurenti nasich absolventl. Vyuka stoji na Spi¢kovych akademickych a primyslovych
osobnostech svétového vyznamu a je Uzce propojena s vyzkumem Spickové mezinarodni
urovné. Studenti nejsou jen skoleni v nejmodernéjSich technologiich, ale jsou pfipravovani
sami tvofit technologie nové, které dosud neexistuji a nelze je ani pfedvidat.

e Tvlrce, realizator garant a prednasejici velmi narocného ale i velmi oblibeného bakalafského
predmétu Automatické rizeni. Pfredmét ziskdva opakované vyborné hodnoceni ve studentské
Anketé a chvali ho nejen nadani studenti, ale i ti, ktefi ho musi opakovat. Je aktudlni nejen
obsahem, ale i formou. Obsahuje mnoho v CR novych prvk(: dvé pfednasky tydné, doméci
ukoly z predndsek, pravidelné kvizy, pisemka na vstupu a na predndsce uprostied semestru,
americka ucebnice zakoupend ve sto kusech pro studenty do knihovny, intensivni podpora
videy z celého svéta, atraktivni a podnétné laboratorni tlohy s tvlrcéim obsahem, zavérecna
uloha (Lego Segway) formou soutéZe, studenti jsou donuceni pracovat opravdu po cely
semestr, tfifdzova zkouska obsahujici prakticky navrh s pocitatem. Tento kurz je povaZovan
za nejtézsi ale i za nejoblibenéjsi v celém programu. Byla na néj sloZzena pisen a natoceno
video. Najdete ji na YouTube pod heslem ,ARl song“. Bohaty web kurzu je na
https://moodle.dce.fel.cvut.cz/course/view.php?id=68

e M. Sebek ziskava opakované dobré a stale se lepsici hodnoceni v anonymni Anketé studentd.
Naposledy ohodnocen primérnou znamku 1.19 s medidnem 1.00.

e V roce 2015 obdrzel Cenu dékana FEL za vyborny pedagogicky vykon jako prednasejici
povinného predmétu.

e Jako garant doktorského studijniho oboru Ridici technika a robotika a predseda jeho ORO
dokazal M. Sebek cely obor vyrazné vylepsit a zefektivnit. K tomu poslouZilo mnoho
soubéZnych opatreni od pfisného vybéru Skolitell, pres jasné stanoveni cil a pravidelné
kontrolni dny, aZz po zpfisnéni obhajob, které jsou dnes vedeny vyhradné v anglicting,
a v kazdé komisi je povinné nejméné jeden cizinec z vyznamné zahrani¢ni Skoly. Na katedre
bylo ddle zavedeno pravidlo, Ze kazdy doktorand po obhajobé z katedry odchazi, nejlépe
do zahranici, a to nejméné na rok. Zména pracovisté a zemé je povazovana za nezbytny krok
klicovy pro dalsi rozvoj mladého ¢lovéka.

e M. Sebek je v CR prvnim koordindtorem projektu typu Evropsky priimyslovy doktorat
z programu EU Marie Curie. Takovy projekt vychovava doktorandy novym zplsobem:
Polovinu ¢asu travi kazdy student ve sSkole, druhou ve firmé, kterd musi byt v jiné zemi EU.
V nasem projektu tak spolupracujeme s belgickou pobockou Siemens Industrial Software
v Leuven a spolecné vychovavdame dva doktorandy.



http://www.spacemaster.eu/
https://moodle.dce.fel.cvut.cz/course/view.php?id=68
https://moodle.dce.fel.cvut.cz/course/view.php?id=68

Pedagogické ptisobeni mimo skolu

V roce 2009 prosadil a zaloZil stfedoskolskou variantu RobosoutéZe (soutéZ Lego robotd),
kterého se s rostoucim nadseni Ucastni stdle vice stfedoskolakd a rostoucim podilem divek.
V loni soutéZilo 130 tym( strfednich Skol celé republiky. SoutéZz pritahuje zajem firem,
verejnosti a médii. Podrobnosti viz www.robosoutez.cz .

V roce 2015 byla oteviena varianta pro zakladni Skoly. Letos se prihlasilo pres 80 tymu. Zajem
projevuji i nékteré materské skoly, zatim se chodi jen divat.

Soucasti Robosoutéze jsou i kurzy Robotiky a automatického fizeni pro ucitele. Zdjem o né je
obrovsky na stfednich i zdkladnich skolach.

Ve spoluprdci s Universitat Stuttgart, D se na pfisti rok pfipravuje mezinarodni kolo soutéze.

ManaZerské vysledky a metody

Uspé&éné vedeni katedry Fidici techniky CVUT, kterd se z kdysi priimérné katedry, z niz vét$ina
nejlepsich pracovnik( odesla, pod jeho vedenim dostala mezi dnes nejlepsi na fakulté a skole,
ve svém oboru je uznavana jako nejlepsi v CR a patii mezi dobry evropsky prdmér, pricemz
nékteré tymy a osobnosti jsou na svétové Spicce. Nezdavisla hodnoceni (Jurajada-Munich
opakované, Technopolis a dalsi to potvrzuji). Od roku 2008 ma katedra pravidelné nejlepsi
relativni védecky vykon v anketé, kazdorocné desitky clank( v nejlepSich svétovych
Casopisech (WoS Q1) — letos jiz 42 - pres % pfijmG katedry z projektl a smluv s firmami,
katedra ma dostatek nadanych studentli a pravidelné vyborné hodnoceni ve studentské
Anketé. Na katedfe je zaméstndno pres 20 cizincl z celého svéta, schlze katedry jsou
poradany v anglictiné.

Uspés$né vedeni mnoha mezinarodnich i narodnich projektd, teoretickych i aplika¢nich, které
byly vidy hodnoceny jako vynikajici.

Uspésné plsobeni ve funkci manaZera CAK — ktery byl vyhodnocen mezi nejlepsimi
vyzkumnymi centry.

Vedeni populdrni Robosoutéze, jejiz zejména stfedoskolské kole proslavilo FEL a CVUT po celé
republice a jesté dale roste. Letos Uspésné otevieni i kolo pro zdkladni skoly.

Uspééné vedeni vyvoje produktu Polynomial Toolbox for Matlab, spoluzakladatel a jednatel
spolecnosti PolyX s.r.o.

Koordinace a vedeni mezindrodnich projektii

koordinator evropského projektu v programu FP-7 People typu Marie Curie Evropsky
pramyslovy doktorat ARRAYCON — Aplikace distribuovaného Fizeni pro chytré struktury, 2013-
17, 13 mil. K¢., spolecny projekt s belgickou firmou LMS INTERNATIONAL NV (nyni Siemens
Industrial Software, Leuven, B), externi partnefi LAAS-CNRS Toulouse, TU Wien.

koordinator evropského projektu CP97:7010: EUROPOLY - Evropskd sit excelence
pro priimyslové aplikace polynomidlnich metod, 1998-2001, 7 mil. K& U&astnici: 14 internich
¢lentd: firem a universit z NL, GB, S, I, F, CZ, SK a PL a nékolik desitek externich clent
(napf. firmy Ericsson, DaimlerChrysler). Tento projekt byl asi prvnim evropskym projektem
koordinovanym védecky i finanéné z CR

vedouci ceské Cdasti evropského projektu CP93:2424 Algoritmy pro CAE zaloZené
na modernich polynomidlnich metoddch pro fizeni, 1994-7, 15 mil. K&, spolecny projekt
s Universitou Twente, NL

vedouci Ceské casti projektu NATO PST.CLG.978481: Pocitacové algoritmy pro polynomidlni
metody v signdlech a systémech, 2001-2002, spolecny projekt s LAAS-CNRS Toulouse, F
vedouci Ceské Casti evropského magisterského programu SpaceMaster, orientovaného
na kosmické védy a inZenyrstvi, kde studenti postupné studuji na nékolika evropskych
univerzitach, projekt Erasmus Mundus s universitami ve Lulei, Wurzburgu, Helsinkach,
Cranfieldu a Toulouse, 2005-


http://www.robosoutez.cz/

5

e vedouci Cceské Casti bilaterdalniho némecko-Ceského projektu Jednotny rdmec
pro ultikriteridini identifikace, Fizeni a detekci chyb (na Eeské strané podporovano GACR
GC13-12726J),2013-2015, 7,5 mil K¢ na Ceské strané, spole¢ny projekt s Uni Bochum, D.

e vedouci americko-Ceského projektu AmVis Kontakt ME10010: COLA4CON - Kolaborativni
algoritmy pro fizeni formaci bezpilotnich letound, 2010-12, spolecny projekt s University
of Texas at Arlington, USA

e vedouci ¢eské &asti ¢esko-rakouského projektu Aktion 23p27/99 (MSMT a AKTION): Nové
vypocetni metody pro ndvrh rizeni v prumyslu zaloZeny na polynomidlnich maticich:
intervalovad a klasicka aritmetika, 1999 Spoleény projekt s Universitou v Linci, A

e vedouci ¢&esko-francouzského projektu Barrande 97026 (MSMT a CNRS): Systémy
s eurcitostmi a omezenimi: analyza a syntéza, 1997-1999, spolecny projekt s LAAS-CNRS,
Toulouse, F

e vedouci ¢eské &asti esko-japonského projektu NJ 11/98 (MSMT a MOMBUSHO) Polynomidini
metody pro prumyslovy ndvrh fizeni, 1998-2000, spolec¢ny projekt s Universitou v Nagoyi, J

e vedouci ¢eské ¢asti esko-italského projektu 6/25/99 (MSMT a Ministerstvo $kolstvi italské
republiky), Analyza multidimensiondlnich signadli a systémdi, 1999-2000, spolecny projekt
s niversitou v Padové, |

e vedouci éeské ¢asti cesko-Feckého projektu 12-00 (MSMT a Min. $kol. Recka) Vyvoj algoritmd
a expertnich systému na webu pro analyzu a syntézu linedrnich mnohorozmérovych ridicich
systému, 2000-2001, spolecny projekt s Aristotelovou universitou v Soluni, GR

e vedouci ceské ¢asti Cesko-italského projektu €. 42 (MSMT a Ministerstvo $kolstvi italské
republiky)

o Cesko-italsky projekt Polynomidini metody v systémech, signdlech a Fizeni, 2001-2002,
spolecny projekt s Universitou ve Florencii, |

e vedouci ¢eské ¢asti ¢esko-feckého projektu RC_3 51 (MSMT a Ministerstvo $kolstvi Recka)
Pocitacova analyza a ndvrh diskrétnich digitdlnich filtri v telekomunikaci pomoci modernich
polynomidlnich metod, 2003-2005, spolecny projekt s Aristotelovou universitou v Soluni, GR

Vedeni ndrodnich projektii a grantii
Podle Centralni evidence projektd CEP Rady vlady pro vyzkum a vyvoj vedl 24 ceskych projekt(
a grant( s celkovou podporou ze statniho rozpoctu 55 miliénd KE. Patti mezi né napf.
e fesitel projektu MPO 1H-PK/22 Pokrocilé metody rizeni a optimalizace pro energetiku, 2004-
2008., s firmou Honeywell (33 mil. K¢)
e teditel grantu GACR GAP103/12/1794 Pokrocilé metody pro analyzu a Fizeni sloZitych
systému, 2012-2014,(9 mil K¢)
o teditel grantu GACR GA102/08/0186 Algoritmy pro analyzu a ndvrh fizeni sloZitych systémdi,
2008-2010, (4 mil. K¢)
e feditel grantu GACR GA102/05/0011 Struktura a universalita v ndvrhu Ffizeni sloZitych
systému, 2005-2007 (3 mil. K¢)
e fesitel grantu GACR 102/02/0709 Moderni numerické metody v systémech, signdlech a Fizeni,
2002-2004 (4 mil. K¢)
e tesitel grantu GACR 102/99/1368 Numerické algoritmy pro ndvrh Fizeni a filtrace,1999-2001
o tesitel projektu MSMT OK 199 - Algoritmy pro CAE zaloZené na modernich polynomialnich
metodach v fizeni, 1996-1997 (4 mil. K¢)
e teditel projektu MSMT OK 351 - EUROPOLY - Evropska sit pro primyslové aplikace
polynomialnich metod, 1998-2001 (6 mil. K¢)
o tesitel projektu MSMT ME 496 - Polynomialni metody pro navrh prdmyslového Fizeni, 2002-
2004, (1 mil. K¢.)
e fesitel projektu MSMT ME 171 - Polynomidlni metody pro navrh priimyslového fizeni, 1998-
2001, (1 mil. K¢.)
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feitel projektu MSMT ME 427 - Konvexni optimalizace a polynomialni matice v fizeni, 2001-
2002, 0,5 mil. K¢.

Fesitel projektu MSMT ME 112 - Robustni Fizeni pfi neuréitosti a omezeni: Analyza a syntéza,
1997-8, 0,6 mil. K¢.

Fesitel projektu MSMT LA 065 - Prace v Exekutivnim vyboru IFAC, 1999-2005, 0,5 mil. K&.
vedouci vyzkumné skupiny v projektu MSMT VS97034 Trnkova laboratof automatického
fizeni, 1997-2000

manaZer projektu MSMT LNOB096, Centrum aplikované kybernetiky, 2000-2004, projekt
programu MSMT "Vyzkumna centra" s G¢asti 5 universit, 2 Gstavil AV CR a 10 firem

vedeni tymu Katedry fidici techniky v ramci Vyzkumnych zamér( spolecnych s Katedrou
kybernetiky CVUT, a to MSM 212300013 Rozhodovani a Fizeni pro prdmyslovou vyrobu,
1999-2004, a MSM6840770038 Rozhodovani a Fizeni pro primyslovou vyrobu I11,2007-11

a mnoho mensich projektd

Publikace a citace

Ptes 300 praci, 62 ¢lankli mezinarodnich impaktovanych ¢asopisech, mnohé v téch nejlepsich
v oboru: IEEE Transactions on Automatic Control (18) a Automatica (6);

Web of Science: 664 citaci; h-index 14; 110 ¢lanku, 62 v ¢asopisech; z toho podle IF: D1 26,
Q137;Q28;Q32.

InCites: h-index v prvni tisiciné na svété v oboru

Scopus: 130 dokumentU; 672 citaci; h-index 13

Google Scholar: ¢lank( 285; citaci 2288; h-index 23, i10-index 58

[IS VaVal 2.0 RIV: 235 vysledki

ResearcherID F-5360-2011; ORCID 0000-0003-0927-2988

ResearchGate: polozek 149; precteni 2039; citaci 1136; h-index 15; RG Score 32

Nejcitovanéjsi publikace

Henrion D - Sebek M - Kuéera V: Positive polynomials and robust stabilization by fixed-order
controllers. IEEE Transactions on Automatic Control, 48 (7), 1178-1186, 2003. WoS Q1, 98
heterocitaci

Henrion D — Tarbouriech S - Sebek M: Rank-one LMI Approach to Simultaneous Stabilization
of Linear Systems. Systems & Control Letters. 1999, 38(11), 79-89. WoS Q2, 66 heterocitaci
Kwakernaak H - Sebek M: Polynomial J-spectral factorization. IEEE Transactions on Automatic
Control, 39, 315-328, 1994. WoS Q1, 61 heterocitaci

Kucera V - Sebek M: On deadbeat controllers. IEEE Transactions on Automatic Control, 29,
719-722, 1984. WoS Q1, 30 heterocitaci

Henrion D - Arzelier D - Peaucelle D - Sebek M: An LMI Condition for Robust Stability
of Polynomial Matrix Polytopes. Automatica, 37, 461-468, 2001. WoS Q1, 31 citaci

Sebek M: 2-D exact model matching. IEEE Transactions on Automatic Control, 28, 215-217,
1983. WoS Q1, 18 heterocitaci

Sebek M: Polynomial design of stochastic tracking systems. IEEE Transactions on Automatic
Control, 27, 468-470, 1982. WoS Q1, 15 heterocitaci

Sebek M: On 2-D pole placement. IEEE Transactions on Automatic Control, 30, 819-722,1985.
WoS Q1, 17 heterocitaci

Sebek M: Polynomial Solution of 2-D Kalman-Bucy Filtering Problem. IEEE Transactions
on Automatic Control. 1992, 37(10), 1530-1533. WoS Q1, 16 heterocitaci

vevs

Nejvyznamnéjsi publikace z posledni doby

Herman | - Martinec D - Hurdk Z - Sebek M: Scaling in bidirectional platoons with dynamic
controllers and proportional asymmetry. |IEEE Transactions Automatic Control, 62 (4), 2034-
2040, 2017. WoS D1


http://www.researcherid.com/rid/F-5360-2011
https://incites.thomsonreuters.com/%23/analytics
https://www.scopus.com/authid/detail.uri?origin=resultslist&amp;authorId=7006839366&amp;zone
https://scholar.google.cz/citations?user=ZLZRDsgAAAAJ&amp;hl=cs
https://www.rvvi.cz/riv
http://www.researcherid.com/rid/F-5360-2011
http://www.researcherid.com/rid/F-5360-2011
https://www.researchgate.net/profile/Michael_Sebek
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Herman | - Martinec D - Hurak Z - Sebek M: Nonzero bound on Fiedler eigenvalue causes
exponential growth of H-infinity norm of vehicular platoon. IEEE Transactions on Automatic
Control, 60 (8), 2248 - 2253, 2015. WoS D1

Hengster-Movric K - Lewis FL — Sebek M: Distributed Static Output-feedback Control for State
Synchronization in Networks of Identical LTI Systems, Automatica, 53, 282-290, 2015. WoS
D1

Hengster-Movric K - Lewis FL - Sebek M - Vyhlidal T: Cooperative Synchronization Control for
Agents with Control Delays: A Synchronizing Region Approach, Journal of the Franklin
Institute, 352 (5), 2002-2028, 2015. WoS Q1

Hengster-Movric K - Sebek M - Celikovsky S: Structured Lyapunov Functions

for Synchronization of Identical Affine-in-control Agents - Unified Approach. Journal

of he Franklin Institute, 353 (14), 3457—-3486, 2016. WoS Q1

Pcolka M - Zacekova E - Robinett R - Sebek M: Bridging the gap between the linear and
nonlinear predictive control: Adaptations for efficient building climate control. Control
Engineering Practice, 53, 124-138 2016. WoS Q1

Pramyslové aplikace a komeréni produkty

vedouci vyvojového tymu software Polynomial Toolbox for Matlab verze 1.5 (1996) a verze
1.6 (1997. To byl nejpouzivanéjsi freeware pro polynomidlni metody na svété s vice nez 1500
instalacemi po celém svété, z toho tretinou v prdmyslu. Vyznamni uZivatelé: Boeing,
DaimlerChrysler, Ericsson, Ford, France Telecom, Kodak, Pacific Gas and Electric, Renault.
vedouci vyvoje firmy PolyX s.r.o. - Polynomial Toolbox verze 2.0 (1999) a verze 2.5 (2001):
Komercni toolbox pro Matlab, objektové orientovany software pro polynomy, pol. matice
a jejich aplikace v systémech, signalech a tizeni. Podrobnosti viz www.polyx.com. Pfes 2000
licenci. Jeho uZivatelé jsou velké spolecnosti (Lockheed Martin, Mitshubishi Electric, J, Saudi
Aramco, SANDIA Lab. USA, Petro Bras, BR, DaimlerChrysler, D apod.) a organizace (US Air
Force, QinetiQ, UK, a Ministerstvo obrany Velké Britanie) stejné jako mensi hi-tech firmy
(Cybernet Systems Co., J, Compureg, CZ nebo ProCS, SK) a mnoho prestiznich universit
po celém svété (Princeton, Notre Dame, Brown, Texas, Florida, Waterloo, Hong Kong, Kobe,
ETH, UMIST, KTH, Strathclyde, Glasgow, Technion, Max Planck Inst.)

konzultace pro firmy Skoda, DaimlerChrysler a dal$i

Skolitel doktorandii
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Didier Henrion: CSc., UTIA AV CR, obhajil 1999
Martin Hroméik: PhD FEL CVUT, 2005

Zdenék Hurak: PhD FEL CVUT, 2005

Petr Urban: PhD FEL CVUT, 2006

Lukas Ferkl: PhD FEL CVUT, 2007

Pavel Zezula: PhD, FEL CVUT, 2008

Petr Kujan: PhD, FEL CVUT, 2009

Sam Privara: PhD, FEL CVUT, 2013

Zdenék Vana: PhD, FEL CVUT, 2014

. Dan Martinec: PhD, FEL CVUT, 2016

. Ivo Herman — obhajoba v 1été, 2017

. Eva Zacekova — pred podanim disertace, 2017

. Jan Zabojnik — pred podanim disertace, 2017

. Xueji Zhang — pred podanim disertace, 2017

. Zhong Zhe Dong — pfed podanim disertace, 2017
. Stefan Knotek - Uspé$né studuje
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Nejuspésnéjsi z byvalych doktorand( jsou: D. Henrion (dnes prof, nositel mnoha cen, hvézda
v oboru, CNRS Directeur de Recherche a vedouci MAC v LAAS Toulouse, Francie); M. Hromcik
(doc., vedouci oddéleni, fesitel EU projektl); Z. Hurdk: (doc., vedouci odd., fesSitel EU
projektd). Dalsi Uspésné pracuji ve firmach zvuénych jmen, jako jsou Porsche Engineering
Services, KUKA Roboter, Deloitte, CEPS, Siemens, anebo ve firmach vlastnich.

Vsichni doktorandi béhem studia publikuji ve Spi¢kovych ¢asopisech (Q1 WoS), v poslednich
na nejprestiznéjsich svétovych konferencich. Pravidelné ziskavaji rlizné Ceny za disertacni
prace.

Xueji Zhang a Zhong Zhe Dong studuji v projektu Evropsky priimyslovy doktordt s firmou
Siemens Industrial Software, Leuven, Belgie.

Byvali doktorandi M. Sebka uz sami vychovali pfes 10 dal$ich doktorandd.

Edicni Rady

Sekéni editor encyklopedie Encyclopedia of Systems and Control vydavané nakladatelstvim
Springer v tisténé i webové verzi, od 2015

Redakéni rada casopisu European Journal of Control (Associate Editor), 2002-5

Edi¢ni rada pro konference IEEE CSS (organizuje program nejvétsich konferenci IEEE CSS),
1997-2002

Profesni spolecnosti

IEEE - Institut pro elektrotechnické a elektronické inZenyry

Senior Member

¢len Edi¢ni rady pro konference (CEB) Spolecnosti pro Fidici systémy (CSS) IEEE, 1995-2000
¢len predstavenstva Ceskoslovenské sekce IEEE, 1989-2000

zakladatel a dlouholety predseda (1990-2000) narodni spole¢nosti (Chapter) CSS IEEE, pozdéji
¢len vyboru

zakladajici ¢len a ¢len vyboru Stfedoevropské spolecnosti (Chapter) pro inzenyrsky
management

IFAC - Mezindrodni federace pro automatické rizeni

¢len nejvyssiho vedeni (Rada - Council) 2008-2014

¢len Vyboru pro ceny (Awards Committee), pfedseda vyboru pro Cenu za interaktivni ¢lanek
2014-

¢len Exekutivniho vyboru (Policy Committee) 1999- , mistopredseda2011-

¢len Finanéniho vyboru (Administrative and Finance Committee), 2005-11

¢len Technického vyboru pro navrh fizeni (TC Control Design), 1996-2002

¢len Technického vyboru pro robustni fizeni (TC Robust Control),2002-11

¢len Technického vyboru pro dopravni systémy (TC Transportation Systems), 2011-

EUCA — Evropskad asociace pro rizeni

Clen Rady (Council), 2004-11

Dalsi ¢lenstvi

Americkd matematicka spole¢nost (AMS), 1998-
Americka Spolecnost pro pramyslovou a aplikovanou matematiku (SIAM), 1995-

Dalsi rady a vybory

predseda Expertniho panelu ¢. 4 — Technické védy a informatika Rady vlady pro vyzkuma
vyvoj, 2014-

¢len Rady MSMT pro kosmicky vyzkum, 2013-

¢len Védecké rady Masarykovy univerzity, 2017-

¢len Védecké rady CIIRC CVUT, 2015-

¢len Védecké rady Technické univerzity v Liberci, 2002-10

¢len Védecké rady Fakulty mechatroniky TUL, 2009-



Organizace mezindrodnich konferenci
Vyznacéné funkce

Hlavni organizator (General Manager) 16. Svétového kongresu IFAC v Praze roku 2005,
Predseda programového vyboru (IPC Chair) IFAC ROCOND 2015, Bratislava

Predseda (General Chair) IEEE CACSD 2004, Taipei, Tchaj-wan

Cestny predseda (Honorary Chair) IFAC TDS 2010, Praha

Predseda organiza¢niho vyboru (NOC Chair) IFAC ROCOND 2000, Praha

Clen mezindrodniho programového vyboru (IPC)

European Control Conference ECC: Cambridge 2003, Seville 2005, Kos 2007, Budapest 2009,
Zurich 2013

IFAC Symposium on Control in Transportation Systems (CTS 2016) in Istanbul, May 2016.
IEEE CCA: Glasgow 2002, Istanbul 2003; IEEE CACSD: Glasgow 2002, Taipei 2004

IFAC SSSC: Prague 1989, Prague 1992, Nantes 1995, Nantes 1998, Prague 2001

IFAC ROCOND: Prague 2000, Milano 2003, Toulouse 2006, Aalborg 2012, Bratislava 2015
MTNS: Leuven 2004, Kyoto 2006

IEEE Mediterranean Conf. on Control and Automation: 1993, 1994 Crete, 1995 Cyprus, 1996
Crete, 1997 Cyprus, Alghero 1998, Haifa 1999, Patras 2000, Rhodes 2003, Ajaccio 2008
CONTROL, Cambridge 2000, Glasgow 2006

Int. Symposium on Implicit and Nonlinear Sys. - SINS: U. of Texas at Arlington, TX, USA, 1992
Process Control (RIP): Strbské Pleso, SK, 2001-17

Clen mezindrodniho organizaéniho vyboru (NOC)

IFAC SSSC, Praha 1989 a IFAC SSSC, Praha 1992

Clen Conference Editorial Board, IEEE Control Systems Soc., pfipravujici program hlavnich konferenci

IEEE Conference on Decision and Control CDC: 33rd CDC’94 Orlando, 34th CDC'95 New
Orleans, 35th CDC'96 Kobe, J, 36th CDC'97 San Diego

IEEE Automatic Control Conference ACC: ACC’94 Baltimore, ACC'95 Seattle, ACC'97
Albuquerque, ACC’98 Philadelphia

Dalsi aktivity

Spoluzakladatel a jednatel firmy PolyX, s.r.o. - www.polyx.com - vyrobce software pro
systémy, signdly a fizeni zaloZené na polynomialnich metoddch. Firma je oficidlnim
partnerem The MathWorks, Inc., USA v programu Connections.

Ceny, vyznamendni apod.

Cena Wernera von Siemense pro nejlepsiho pedagoga, 2015

Ceskd narodni cena za vysledky v algebraické teorii fizeni, 1989

Cena CSAV pro nejlepsi mladé védecké pracovniky, 1987

Cena za nejlepsi ¢lanek mladého védce v Casopise Kybernetika: 1981 a 1984

pravidelné uvadén v publikacich Marquis Who's Who in the World a Who's Who in Science
and Engineering

Dalsi informace jsou na osobnich webovych strankach www.michaelsebek.cz

V Praze dne 11. 6. 2017
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